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[image: image1]XÁC ĐỊNH BƯỚC SÓNG ÁNH SÁNG BẰNG GIAO THOA KẾ MICHELSON

I. MỤC ĐÍCH THÍ NGHIỆM

Xác định bước sóng ánh sang bằng giao thoa kế Michelson dựa trên hiện tượng giao thoa ánh sáng qua bản mặt song song cho các vân giao thoa cùng độ nghiêng. 
II. CƠ SƠ LÝ THUYẾT

1. Giao thoa ánh sáng qua bản mặt song song - Vân giao thoa cùng độ nghiêng
      Cho một chùm sáng đơn sắc có bước sóng ( rọi vào mặt bản thuỷ tinh phẳng có chiết suất n và độ dày d dưới góc tới i (Hình 2). 
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Mỗi tia sáng khi đập vào mặt bản sẽ bị tách thành hai tia : tia sáng 1 phản xạ ở ngay mặt trên, còn tia sáng 2 khúc xạ đi vào trong bản và phản xạ ở mặt dưới, rồi ló ra khỏi mặt trên của bản theo phương song song với tia sáng 1. Vì từ cùng một tia sáng SI tách ra, nên hai tia sáng 1 và 2  có tính kêt hợp. Nếu dùng thấu kính O hội tụ hai tia sáng 1 và 2 tại một điểm M nằm trong mặt phẳng tiêu của nó thì hai tia sáng này sẽ giao thoa với nhau. 

   Hiệu quang lộ 
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 của hai tia sáng 1 và 2 được xác định bởi công thức :
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     Vì d  không đổi, nên 
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 chỉ phụ thuộc góc tới i. Nếu i có giá trị sao cho 
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 (với k = 0,1,2,3,…) thì M sẽ là điểm sáng, còn nếu i có giá trị sao cho 
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 thì M sẽ là điểm tối. 

Các tia sáng rọi vào mặt bản thuỷ tinh dưới cùng góc tới i và nằm xung quanh trục của thấu kính O sẽ hội tụ tại các điểm nằm trên cùng một đường tròn có tâm trùng với tiêu điểm F của thấu kính. Các điểm nằm trên đường tròn này có cùng cường độ sáng và tạo thành một vân giao thoa. Với các góc tới i   khác nhau, ta thu được các vân giao thoa khác nhau có dạng các đường tròn đồng tâm - gọi là vân giao thoa cùng độ nghiêng. 
2. Phương pháp xác định bước sóng ánh sáng dựa trên hiện tượng giao thoa qua bản mặt song song

Ánh sáng từ nguồn đơn sắc S rọi vào mặt bản thuỷ tinh P dưới góc tới i = 450. Bản này có hai mặt song song, trong đó có một mặt được tráng bạc rất mỏng để ánh sáng vừa có thể phản xạ vừa có thẻ truyền qua nó - gọi là mặt bán mạ (Hình 3). 
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Tia sáng SI tới mặt bán mạ bị tách thành hai tia : tia phản xạ IM1 và tia truyền qua IM2. Tia IM1 truyền đến gương phẳng M1 bị phản xạ trở lại và đi qua bản P tới rọi vào màn ảnh E. Tia IM2 truyền đến gương phẳng M2 bị phản xạ trở lại đi vào bản P, rồi bị phản xạ tiếp trên mặt bán mạ và đi qua bản P tới giao thoa với tia IM1 trên màn ảnh E, tạo thành các vân giao thoa cùng độ nghiêng. Vì tia IM1 chỉ đi qua bản P một lần, còn tia IM2 đi qua bản P ba lần, nên hiệu quang lộ 
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 giữa hai tia này lớn (k lớn) và các vân giao thoa quan sát được là các vân bậc cao không rõ nét (bị nhoè). Để làm giảm hiệu quang lộ giữa hai tia này, người ta đặt thêm trên đường truyền của tia IM2 một bản thuỷ tinh P/ giống hệt P, nhưng không có mặt bán mạ. Khi đó hiệu quang lộ giữa hai tia  IM1 và IM2  chỉ còn do hai gương phẳng M1 và M2  nằm cách không đều bản P gây ra. Căn cứ tính chất hoạt động của hai bản P và P/, người ta gọi P là bản tách tia và P/ là bản bù quang lộ.

Khi giữ cố định gương phẳng M1 và dịch chuyển tiến tịnh gương phẳng M2 dọc theo tia sáng một đoạn 
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 thì hiệu quang lộ giữa hai tia IM1 và IM2 bị thay đổi một lượng bằng ( và hệ vân giao thoa bị dịch đi một khoảng vân (bằng  khoảng cách giữa hai vân sáng hoặc hai vân tối kế tiếp nhau). Như vậy, ta có thể xác định bước sóng ( của nguồn sáng đơn sắc S bằng cách giữ nguyên vị trí gương cố định M1 va dịch chuyển gương di động M2 một đoạn 
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 ứng với độ dịch chuyển của m khoảng vân. Từ đó suy ra :
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với l0 là vị trí đầu và l là vị trí cuối của gương di động M2 đọc được trên thước mỉcrômét T đặt dọc phương dịch chuyển của gương này.
III. THIẾT BỊ THÍ NGHIỆM 

A. Thành phần thiết bị 

1. Giao thoa kế Michelson, gồm :

· Bệ máy mang hàm trượt và cơ cấu dịch chuyển  ngang
· Gương cố định
· Gương di đông

· Bản tách tia

· Bản bù quang lộ

· Màn ảnh

· Mỉcrômét 0 ( 100 mm / 0,0001 mm

· Chổi lông mềm, dùng phủi bụi bẩn trên 

       mặt kính hoặc gương 

2. Nguồn Laser He-Ne, công suất 2 mW

3. Đế ba chân có vít chỉnh thăng bằng

4. Thấu kính hội tụ có tiêu cự ngắn 

B. Giới tiệu thiết bị
      Giao thoa kế Michelson là dụng cụ dùng quan sát hiện tượng giao thoa ánh sáng qua bản mặt song song và đo bước sóng của ánh sáng đơn sắc, hoặc xác định độ dài kết hợp của nguồn sáng và kính lọc sắc. Cấu tạo của nó (Hình 4), gồm : 

· bệ máy B có vít V chỉnh thăng bằng, trên đó gắn cơ cấu dịch chuyển ngang tạo bởi trục vít (có bước ren 1 mm) và liên kết với hàm trượt H bằng một cặp bánh răng;

· bản tách tia P và bản bù quang lộ P/  đặt sông song, nghiêng 450 so với phương tia tới;
· hai gương phẳng M1 và M2 , trong đó M1 là gương cố định, còn M2 là gương di động có thể dịch chuyển cùng với hàm trượt H khi vặn quay tròn các núm xoay V2 và V3 ;

· màn ảnh E, trên mặt kẻ các ô vuông.
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Nguyên lý hoạt động của giao thoa kế Michelson dựa trên hiện tượng giao thoa ánh sáng truyền qua bản mặt song song cho hệ vân cùng độ nghiêng.Tia sáng từ nguồn Laser tới rọi vào mặt bán mạ của bản tách tia P sẽ bị phân thành hai  :  tia phản xạ IM1 và tia  truyền qua IM2 . Tia IM1 truyền qua bản P tới gương cố định M1 , còn tia IM2 sẽ tới gương di động M2​.  Hai tia sáng này, sau khi phản xạ trở lại, đều truyền qua bản P và tới giao nhau trên màn ảnh E, tạo thành các vân  giao thoa cùng độ nghiêng dưới dạng các đường tròn đồng tâm.

Khi vặn lần lượt các núm xoay V2 và V3 để dịch chuyển gương di đọng M2 dọc theo tia sáng một đoạn (/2, thì hiệu quang lộ của hai tia sáng IM1 và IM2 sẽ thay đổi một lượng bằng bước sóng ( và hệ vân giao thoa sẽ dịch chuyển đi một khoảng vân. Như vậy, ta có thể sử dụng giao thoa kế Michelson để xác định bước sóng ( của nguồn Laser theo công thức (2) bằng cách giữ nguyên vị trí gương cố định M1 và dịch chuyển gương di động M2 một đoạn 
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 ứng với độ dịch chuyển của m khoảng vân. 

Trong giao thoa kế Michelson, độ dịch chuyển 
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 của gương di động M2 được xác định trên thang đo của ba thước có giới hạn đo (GHĐ) và độ chia nhỏ nhất (ĐCNN) khác nhau : 

· thước T1 có GHĐ 0 ( 100 mm và ĐCNN là 1 mm, thang đo của thước này gắn ở cạnh bên của hàm trượt H; 
· thước T2 có GHĐ 0 ( 1 mm và ĐCNN là 0,01 mm; thang đo của nó được đặt trong ô kính K nằm ở đầu hàm trượt H, gồm 100 độ chia bằng nhau và ghi theo các chữ số  0; 0,10; 0,20;…; 0,90; 0 ứng với các vị trí  0; 0,10; 0,20; ….; 0,90; 1,00 mm. 
· thước T3 có GHĐ 0 ( 0,01 mm và ĐCNN là 0,0001 mm; thang đo của nó được khắc ngay trên vành tròn của núm xoay V3 , gồm 100 độ chia bằng nhau và ghi theo các chữ số 0; 1; 2; 3;……..; 9; 0 ứng với các vị trí  0; 0,10; 0,20;0,30; ….; 0,90; 1,00 mm. 
IV. TRÌNH TỰ THÍ NGHIỆM

1. Điều chỉnh nguồn Laser và giao thoa kế Michelson để quan sát hệ vân giao thoa trên màn ảnh E
a) Nối nguồn Laser với ổ điện ~ 220 V và bật công-tắc ở mặt sau để nó phat sáng. Điều chỉnh độ cao của nguồn này sao cho tia Laser truyền qua bản tách tia P tới rọi vào giữa gương cố định M1 , rồi phản xạ lại và chiếu đúng vào cửa sổ của nguồn Laser. Khi đó trên màn ảnh E xuất hiện hai dải đốm sáng : một dải đến từ gương cố định M1 , dải kia đến từ gương di động M2 . Mỗi dải sáng này có một đốm sáng nhất nằm giữa hai đốm sáng yếu hơn. 

b) Vặn núm xoay V2 để gương di động M2 nằm tại vị trí 36 ( 40 mm trên thang đo của thước T1 . Sau đó, vặn nhẹ các núm ở phía sau gương di động M2 để điều chỉnh sao cho đốm sáng nhất của hai dải sáng trên màn ảnh E trùng với nhau.

c) Đặt thấu kính hội tụ (tiêu cự ngắn) vào trước cửa sổ của nguồn Laser. Điều chỉnh vị trí của thâu kính sao cho chùm tia Laser rọi vào tâm  của gương cố định M1 . Khi đó ở giữa màn ảnh E xuất hiện một quầng sáng (màu đỏ) thay thế đốm sáng. 

d) Vặn nhẹ các vít ở sau gưong di động M2 để điều chỉnh cho tới khi quan sát thấy rõ hệ vân giao thoa gồm các vòng tròn sáng và tối nằm xen kẽ nhau ở giữa màn ảnh E.

2. Đo độ dịch chuyển của hệ vân giao thoa

a) Lựa chọn (tùy ý) một vân tối nào đó trong hệ vân giao thoa và một đường chuẩn (thẳng đứng) trên mạng ô vuông của màn ảnh E.  Vặn từ từ vít V3 khoảng 4 ( 5 vòng thuận chiều kim đồng hồ để khử độ rơ (không khít) của hệ trục vít - bánh răng trong cơ cấu dịch chuyển ngang, đồng thời đưa vân tối đã chọn dịch chuyển tới trùng với đường chuẩn (Hình 5), Đọc và ghi số đo trên các thước T1 , T2 , T3 vào Bảng 1 để xác định vị trí đầu l0 của gương di động M2 .

[image: image16]
b) Vặn tiếp núm xoay V3 thuận chiều kim đồng hồ, đồng thời quan sát và đếm đủ m = 100 vân tối dịch chuyển ngang qua đường chuẩn đã chọn trên màn ảnh E. Đọc và ghi số đo trên các thước T1 , T2 , T3 vào Bảng 1 để xác định vị trí cuối l của gương di động M2 .

c) Thực hiện 5 lần các động tác 3a và 3b nêu trong để tính giá trị trung bình và sai số của độ dịch chuyển 
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 của gương di động M2 ứng với độ dịch chuyển của m = 100 khoảng vân. 

Một số điểm cần chú ý

·  Phải đặt giao thoa kế Michelson ở nơi mát và khô ráo, tránh bụi và ẩm. 

·  Đối với các chi tiết quang học (như bản tách tia, bản bù quang lộ, gương cố định, gương di động,..), chỉ được dùng chổi lông mềm (trang bị kèm theo máy) để phủi bụi trên bề mặt của chúng. Tuyệt đối không được chạm tay vào, không được dùng cồn, rượu hoặc hoá chất để lau chùi. 

·  Đối với các chi tiết cơ khí (như hàm trượt, trục vít, bánh răng,…), chỉ được dùng khăn sạch mềm để lau chùi và dùng dầu máy khâu để bôi trơn bề mặt của chúng. Không làm trầy xước hoặc để han gỉ các chi tiết này.

·   Khi tiến hành xong thí nghiệm, phải đậy kín các chi tiết quang học bằng các nắp nhựa chuyên dụng (trang bị kèm theo máy). 

·  Môi trường không khí bao quanh không ổn định hoặc bàn đặt giao thoa kế không  chắc chắn, có thể làm cho hệ vân giao thoa bị rung động, không đo được.
V. CÂU HỎI

1. Tại sao phải quan sát nhiều vân dịch chuyển mà không phải là một vân khi dịch chuyển gương di động M2 ? Tại sao phải tiến hành thí nghiệm nhiều lần để lấy nhiều giá trị đo và tính trung bình ?
2. Nếu bước sóng ánh sáng của nguồn sáng đã được biết trước, hãy so sánh giá trị thực nghiệm với giá trị đó. Nếu có sự sai lệch hãy tìm ra nguyên nhân.
3. Nguyên nhân nào hạn chế độ chính xác của phép đo khi dịch chuyển gương di động M2 bằng cách vặn các núm xoay V2 ,  V3 ?
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PHẦN II 

XÁC ĐỊNH BƯỚC SÓNG ÁNH SÁNG 
BẰNG GIAO THOA KẾ FABRY – PEROT
I. MỤC ĐÍCH THÍ NGHIỆM

Xác định bước sóng ánh sang bằng giao thoa kế Fabry – Perot dựa trên hiện tượng giao thoa ánh sáng qua hai gương phẳng song song cho các vân cùng độ nghiêng. 
II. CƠ SƠ LÝ THUYẾT

1. Giao thoa ánh sáng qua hệ hai gương phẳng song song
Cho chùm sáng đơn sắc có bước sóng ( phát ra từ nguồn sáng S tới rọi vào hệ hai gương phẳng song song M1M2 (Hình 7). Gương cố định M1 được mạ bạc để phản xạ hoàn toàn ánh sáng tới nó, gương di động M2 có mặt bán mạ để chùm sáng tới nó vừa phản xạ vừa truyền qua.


[image: image18]
Hình 7 mô tả một tia sáng SI đi qua thấu kính truyền vào trong hệ hai gương M1 M2 . Sau khi bị phản xạ qua lại nhiều lần trên hai gương, tia tới SI bị tách thành nhiều tia sáng. Vì các tia sáng này đều bị tách ra từ cùng tia tới SI nên chúng có tính kết hợp. Những tia sáng kết hợp lọt ra khỏi lỗ O trong suốt (không mạ bạc) trên gương M1 , truyền tới giao thoa với nhau trên màn ảnh E, tạo thành các vân giao thoa dưới dạng các đường tròn có tâm nằm trên trục của lỗ O. 

Hiệu quang lộ 
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 giữa hai tia sáng truyền qua hệ hai gương M1M2 tới giao thoa với nhau trên màn ảnh E phụ thuộc góc nghiêng i của các tia sáng truyền tới hệ hai gương và khoảng cách d giữa hai gương này. 
2. Bộ cộng hưởng Fabry - Perot 
Theo quan điểm sóng, cường độ sáng của vân giao thoa tỉ lệ với bình phương biên độ sóng sáng tại vị trí vân giao thoa. Do đó, muốn cường độ sáng của vân giao thoa tăng mạnh thì các sóng sáng truyền tới giao thoa với nhau phải có cùng pha. Yêu cầu này được thoã mãn nếu khoảng cách d giữa hai gương  M1M2 có giá trị đúng bằng số nguyên  m lần nửa bước sóng, tức là :


[image: image20.wmf]2
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 , với m = 0,1,2,3,…        (3)

  Công thức (3) là điều kiện cộng hưởng của các sóng sáng phản xạ liên tiếp nhiều lần bên trong hệ hai gương M1M2 . Hệ hai gương song song M1M2 đặt cách nhau một khoảng d thoả mãn điều kiện (3) được gọi là bộ cộng hưởng Fabry - Perot. 

3. Phương pháp xác định bước sóng ánh sáng dựa trên hiện tượng giao thoa ánh sáng qua hệ hai gương phẳng song song
Khi cho gương di động M2 dịch lại gần hoặc rời xa gương cố định M1 một khoảng 
[image: image21.wmf]2
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, thì hiệu quang lộ giữa hai tia sáng truyền tới  giao thoa với nhau trên màn ảnh E bị thay đổi một lượng bằng ( và hệ vân giao thoa bị dịch đi một khoảng vân. Như vậy, ta cũng có thể xác định bước sóng ( của nguồn đơn sắc S bằng cách giữ nguyên vị trí gương cố định M1 và dịch chuyển gương di động M2 một đoạn 
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 ứng với độ dịch chuyển của m khoảng vân. 

III.  THIẾT BỊ THÍ NGHIỆM

A. Thành phần thiết bị
1. Giao thoa kế Fabry-Perot hay hệ giao thoa đa chùm (Hình 8), gồm: 
·  Gương cố định M1
·  Gương di động M2
·  Ống kính ngắm N dùng quan sát hệ 
        vân giao thoa
2. Nguồn Laser He-Ne, công suất 2 mW

3. Đế ba chân có vít chỉnh thăng bằng

4. Thấu kính hội tụ có tiêu cự ngắn 

5. Bản kính phân cực  

6. Màn ảnh 

7. Bệ máy 
B. Giới thiệu thiế bị
      Giao thoa kế Fabry-Perot là dụng cụ dùng quan sát hiện tượng giao thoa ánh sáng cho bởi hệ hai gương phẳng song song và đo bước sóng của nguòn sáng đơn sắc.   Cấu tạo của nó (Hình 8), gồm :

· bệ máy B có vít V chỉnh thăng bằng, trên đó gắn cơ cấu dịch chuyển ngang tạo bởi trục vít (có bước ren 1 mm) và liên kết với hàm trượt H bằng một cặp bánh răng;

· bộ cộng hưởng Fabry-Perot gồm hai gương phẳng song song M1M2 đặt cách nhau một khoảng d thoả mãnđiều kiện (3), trong đó M1 là gương cố định và M2 là gương di động có thể dịch chuyển cùng với hàm trượt H khi vặn các núm xoay V2 và V3 ;
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ống kính N dùng quan sát vân giao thoa

[image: image23]
Nguyên lý hoạt động của giao thoa kế Fabry-Perot dựa trên hiện tượng giao thoa ánh sáng qua hệ hai gương phẳng song song. Tia sáng từ nguồn Laser đi qua mặt bán mạ của gương di động  M2 ,  truyền vào trong bộ  cộng hưởng Fabry-Perot, tới phản xạ qua lại nhiều lần trên gương cố định M2 và bị tách thành nhiều tia sáng kết hợp. Sau khi lọt ra khỏi lỗ O trong suốt (không mạ bạc) trên gương M1 , các tia sáng kết hợp này truyền tới giao thoa với nhau trên màn ảnh E, tạo thành các vân giao thoa dưới dạng các đường tròn có tâm nằm trên trục của lỗ O. Các vân giao thoa thu được trong trường hợp này thanh nét hơn, sáng chói hơn và cách xa nhau hơn so với các vân giao  thoa trong giao thoa kế Michelson. 

Trong giao thoa kế Fabry-Perot, độ dịch chuyển 
[image: image24.wmf])
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 của gương di động M2 cũng được xác định trên thang đo của ba thước  T1 , T2 , T3  tương tự như trong giao thoa kế Michelson. 

IV. TRÌNH TỰ THÍ NGHIỆM

1. Điều chỉnh nguồn Laser và giao thoa kế Fabry-Perot  để quan sát hệ vân giao thoa trên màn ảnh E
a) Vặn núm xoay V2 để gương di động M2 nằm tại vị trí 36 ( 40 mm trên thang đo của thước T1 . 
b) Nối nguồn Laser với ổ điện ~ 220 V và bật công-tắc ở mặt sau để nó phat sáng. Điều chỉnh độ cao của nguồn này sao cho tia Laser tới rọi vào tâm gương di động M2 , rồi phản xạ trở lại và chiếu đúng vào cửa sổ của nguồn Laser. Khi đó trên màn E xuất hiện nhiều đốm sáng. 
c) Vặn nhẹ các núm ở sau gương cố định M1 để điều chỉnh sao cho các đốm sáng nhất trùng với nhau thành một đốm sáng duy nhất nằm ở giữa màn ảnh E .

d) Đặt thấu kính hội tụ (tiêu cự ngắn) vào trước cửa sổ của nguồn Laser. Dịch chuyển vị trí thấu kính sao cho chùm tia Laser rọi vào tâm gương di động M2 và làm xuất hiện một quầng sáng thay thế đốm sáng ở chính giữa màn ảnh E . 

e) Vặn nhẹ các vít ở sau gưong cố định M1 để điều chỉnh cho tới khi quan sát thấy một hệ vân giao thoa gồm các vòng tròn sáng và tối sắc nét nằm xen kẽ nhau ở giữa màn ảnh E.

f) Đặt thêm bản kính phân cực ở phía sau thấu kính hội tụ. Thay màn ảnh E bằng ống kính N. Điều chỉnh độ cao của ống kính này và nhìn qua nó để  thấy rõ hệ vân giao thoa. Ở đây bản kính phân cực có tác dụng làm giảm cường độ sáng của tia Laser để không bị chói mắt khi quan sát hệ vân giao thoa.  

2. Đo độ dịch chuyển của hệ vân giao thoa

a) Lựa chọn (tùy ý) một vân tối nào đó của hệ vân giao thoa trong ống kính N làm chuẩn. Vặn từ từ vít V3 khoảng 4 ( 5 vòng thuận chiều kim đồng hồ để khử độ rơ (không khít) của hệ trục vít - bánh răng trong cơ cấu dịch chuyển ngang. Đọc và ghi số đo trên các thước T1 , T2 , T3 vào Bảng 2 để xác định vị trí đầu l0 của gương di động M2 .
b) Vặn tiếp núm xoay V3 thuận chiều kim đồng hồ, đồng thời quan sát và đếm đủ      m = 100 vân tối dịch chuyển qua vân tối đã chọn làm chuẩn. Đọc và ghi số đo trên các thước T1 , T2 , T3 vào Bảng 2 để xác định   vị trí cuối l của gương di động M2 .

d) Thực hiện 5 lần các động tác 3a và 3b nêu trong để tính giá trị trung bình và sai số của độ dịch chuyển 
[image: image25.wmf])
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 của gương di động M2 ứng với độ dịch chuyển của m = 100 khoảng vân. 

HƯỚNG DẪN BÁO CÁO THÍ NGHIỆM

Trường ........................................                                                Xác nhận của thày giáo

Lớp ...................Tổ .....................

Họ tên .........................................

PHẦN I

ĐO BƯỚC SÓNG ÁNH SÁNG

 BẰNG GIAO THOA KẾ MICHELSON

I. MỤC ĐÍCH THÍ NGHIỆM

.........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................
II. KẾT QUẢ THÍ NGHIỆM

1. Bảng 1 :  Đo độ dịch chuyển của gương di động M2 ứng với m =100 khoảng vân

	Lần đo
	Kớ hiệu đại lượng
	Thước đo
	Toạ độ gương động M2
(mm)
	L = l – l0

(mm)
	(L

(mm)

	
	
	T1
(x1 mm)
	T2
(x 0,01 

mm)
	T3
(x 0,0001 

mm)
	
	
	

	1
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	2
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	3
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	4
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	5
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	Trung bình
	
	
	
	
	
	
	


2. Căn cứ các số liệu ghi trong Bảng 1, tính giá trị trung bình và sai số của độ dịch chuyển của gương di động M2 . 

3. Xác định bước song ( của tia Laser theo công thức (2) :

a) Tính giá trị trung bình :     
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b) Tính sai số tỉ đối :           
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c) Tính sai số tuyệt đối :   
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 = ………………………………….

d) Viết kết quả của phép đo :     
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PHẦN II
  XÁC ĐỊNH BƯỚC SÓNG ÁNH SÁNG 

BẰNG GIAO THOA KẾ FABRY - PEROT

I. MỤC ĐÍCH THÍ NGHIỆM

..........................................................................................................................................................

.........................................................................................................................................................

II. KẾT QUẢ THÍ NGHIỆM

1. Bảng 2 :  Đo độ dịch chuyển của gương di động M2 ứng với m =100 khoảng vân

	Lần đo
	Ki hiệu đại lượng
	Thước đo
	Toạ độ gương động M2
(mm)
	L = l – l0

(mm)
	(L

(mm)

	
	
	T1
(x1 mm)
	T2
(x 0,01 

mm)
	T3
(x 0,0001 

mm)
	
	
	

	1
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	2
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	3
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	4
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	5
	l0
	
	
	
	
	
	

	
	l
	
	
	
	
	
	

	Trung bình
	
	
	
	
	
	
	


2. Căn cứ các số liệu ghi trong Bảng 1, tính giá trị trung bình và sai số của độ dịch chuyển của gương di động M2 . 

3. Xác định bước song ( của tia Laser theo công thức (2) :

e) Tính giá trị trung bình :   
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f) Tính sai số tỉ đối :     
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g) Tính sai số tuyệt đối :       
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h) Viết kết quả của phép đo :  
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Hình 6. Bộ thiết bị thí nghiệm “Xác định bước sóng ánh sáng bằng giao thoa kế Fabry-Perot” .   Model  BKO - 130M
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Hình 1. Bộ thiết bị thí nghiệm “Xác định bước sóng ánh sáng bằng giao thoa kế Michelson“  
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